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Rϕ̈(t) = −g sinϕ(t)
︸ ︷︷ ︸

Gravitation

+µ(vrel(t)) ·







Rcosϕ(t)
︸ ︷︷ ︸

Gravitation

+ Rϕ̇2(t)
︸ ︷︷ ︸

Zentrifugalkraft







︸ ︷︷ ︸

Normalkraft

(1)

vrel = R · (ω − ϕ̇) = R · (2πfMotor − ϕ̇) (2)

Umformung in ein System mit Störung:

ϕ̈(t) = − g
R sinϕ(t) + µ0 ·

{
g
R cosϕ(t) + ϕ̇2(t)

}

+

+ ε · {µ(vrel(t))− µ0} ·

{

g

R
cosϕ(t) + ϕ̇2(t)

}

︸ ︷︷ ︸

Storung

ε = 1 =⇒ keine kleine Störung, aber . . .


